VACON NX PIKAOHJE

Aloituskysely

Aloituskysely kaynnistyy, kun laitteeseen kytketaan virta ensimmaisen kerran, tai jos
Aloituskysely asetetaan systeemivalikossa (P6.5.3) aktiiviseksi JA laitteesta kytketd&n
ensin virta pois ja jalleen takaisin.

Aloituskysely on taajuusmuuttajan kayttoonoton helpottamiseksi tehty paneelin toiminto.
Jos Aloituskysely on valittu aktiiviseksi (oletus), se kysyy kayttajalta, mita kieltd ja sovel-
lusta han haluaa kayttaa. Naiden lisaksi Aloituskyselyssa kaydaan lapi kaikille sovelluksille
yhteisia parametriarvoja seka joitakin sovelluksesta riippuvaisia parametriarvoja.

Hyvaksy parametriarvo Enter-nappaimelld ja selaa valintoja tai muuta arvoa Selaus-
ndppaimilld (nuolindappaimet ylés ja alas). Lisdtietoa ohjauspaneelin kéaytosta oydat
Kayttajan kasikirjan kappaleesta 7.
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Aloituskysely Lisaksi kysytaan sovelluskohtaisia
Paina enter parametriarvoja:
l Perussovellus: PID-sadatosovellus:

Ohjearvopaik. valinta (P2.14) Oloarvo 1, tulo (P2.2.9)
PID-saat. ohjearvo (P2.1.11)

T A Vakiosovellus:
Kieli v Ohjearvop. valinta (P2.1.11) Erikoiskayttdsovellus:
| Smei . Ohjearvop. valinta (P2.1.11)
, Paikallis-/Kauko-ohjaus-
sovellus: Pumppu- ja puhallinsov.:
3 Ohjearvopaik. A val. (P2.1.11) Oloarvo 1, tulo (P2.2.1.9)
Ohjearvopaik. B val. (P2.1.12) PID-s&ét. ohjearvo (P2.1.11)
Apukayttsjen lukum. (P2.9.1)
A Vakionopeussovellus:
Sovellus v Ohjearvop. valinta (P2.1.11)
I 7
{Vakio -
| \

Asgtus alkaa Toista asetus?
Paina enter <Eij Kylla>

l 4 »
Aloituskysely kysyy 9:aa
kaikille sovelluksille
yhteista parametria:

Minirrlitlaajuus
-0.00-Hz

l
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Viat ja vikakoodit

Vika- Vika
koodi

Ylivirta
Ylijannite
Latauskytkin
Hatapysaytys
Saturaatiovika
Jarjestelmavika
Alijannite
Syottovaihevalvonta
12 Jarrukatkojan valvonta
13 Taajuusmuuttajan alilampétla
14 Taajuusmuuttajan ylilampotla I
18 Epatasapaino
22 EEPROMIN tarkistussummavika
24 | Laskinvika
25 Mikroprosessorin watchdog-vika
26 | Kaynnistys estetty
Termistorivika
30 Odottamattoman kaynnistyksen esto
31 IGBT lampétila (hardware)
32 Jaahdytys
34 CAN-vaylavika
35 Sovellusohjelma
36 Ohjausyksikka
37 Laite vaihdettu
38 Laite lisatty
39 Laite poistettu
40 Tuntematon laite
41 IGBT lampoatila
Jarruvastuksen ylilampo
43 Enkooderivika
JAA Laite vaihdettu (oletusarvot pal.)
45 Laite lisatty (oletusarvot pal.)
49 Jako nollalla (sovelluksessa)
[ ° o]
signaalialue 4 - 20 mA)

51 Ulkoinen vika

52 Ohjauspaneelin kommunikaatio-
vika

53 Kenttavaylavika

54 Korttipaikkavika

56 PT100-kortin lampdtilavika

Valvonta-arvot
Tunnus | Signaalin nimi Yks.
V1.1 Lahtotaajuus Hz
V1.2 Taajuusohje Hz
V1.3 Moottorin nopeus rpm
V1.4 Moottorin virta A
V1.5 Moottorin jannite %
V1.6 Moottorin teho %
V1.7 Moottorin jannite %
V1.8 DC-piirin jannite \Y
V1.9 Yksikon lampatila °C
V1.10 Moottorin lampotila %
V1.11 Jannitetulo Y,
V1.12 Virtatulo mA
V1.13 DINT, DIN2, DIN3
V1.14 DIN4, DIN5, DINé
V1.15 DO1, RO1, RO2
V1.16 Analogialahddn virta mA
M1.17 Monivalvonta-arvot

Huom: Kussakin All in One -sovelluk-
sessa on lisaksi omia valvonta-arvoja.

Jaahdytys

Nopeusvirhe

Kaytonesto

Hatapysaytys
Tulokytkin auki




Oloarvon erikoisnaytto

Oloarvon erikoiskdyton parametreilla voi muuntaa oloarvosignaalin ja nayttaa sen kayttajan
kannalta prosessia paremmin kuvaavassa muodossa.

Oloarvon erikoisnayton parametrit ovat kaytettavissa P/D-saatosovellukseen seka Pumppu-
Ja puhallinsovellukseen:

Par ID | Parametrin nimi Parametrinumero Parametrinumero
PID-saato- Pumppu-& puhallin-
sovelluksessa sovelluksessa
ID1033 | Oloarvon erikoisnayton minimi 2.2.46 2.9.29
ID1034 | Oloarvon erikoisnayton maksimi 2.2.47 2.9.30
ID1035 | Oloarvon erikoisnayton desimaalit 2.2.48 2.9.31
ID1036 | Oloarvon erikoisndyton yksikko 2.2.49 2.9.32

Esimerkki:

Anturin l&hettama oloarvon (milliampeeri-Jsignaali kuvaa s&iliosta pumpattua jatevetta
sekunnissa. Signaalialue on 0(4)...20mA. Milliampeereissa ilmoitettavan oloarvon signaali-
tason asemesta kayttajalle olisi mielekkdaampaa saada tieto pumpatusta vesimaarasta
kuutiometreind sekunnissa (m?/s). Silloin tulee antaa parametrille ID1033 arvo, joka vastaa
signaalin minimitasoa (0/4 mA) sek& parametrille ID1034 arvo, joka vastaa signaalin
maksimitasoa (20 mA). Tarvittavien desimaalien maaran voi asettaa parametrilla ID1035 ja
yksikion (tdssa tapauksessa m®/s) parametrilla 1D1036. Oloarvosignaali skaalautuu nain
annettujen minimi- ja maksimiarvojen valilla ja ilmoitetaan valitussa yksikossa.

Valittavissa ovat seuraavat yksikot (par. ID1036):

HUOM: Yksikon nayttoa varten on paneelilla varattu 4 merkkia, minka vuoksi paneelilla
nakyva yksikon merkintatapa ei aina vastaa standardeja.

Arvo Yksikko Paneelilla Arvo Yksikko Paneelilla
0 Ei kaytossa 15 m*/h m3/h
1 % % 16 °F °F
2 °C °C 17 ft ft
3 m m 18 gal/s GPS
4 bar bar 19 gal/min GPM
5 mbar mbar 20 gal/h GPH
6 Pa Pa 21 ft®/s CFS
7 kPa kPa 22 ft3/min CFM
8 PSI PSI 23 ft3/h CFH
9 m/s m/s 24 A A
10 l/s l/s 25 V V
11 /min /m 26 W w
12 l/h /h 27 kW kW
13 m*/s m®/s 28 Hp Hp I
14 m*/min m*/m



Kielen valinta

Siirry Systeemivalikkoon Mé.

Siirry sen jalkeen Ajelen valinta -sivulle S6. 1.

Kun painat Valikkonappaints ortkealle kielen nimi alkaa vilkkua.

Selaa kielia Selainnappaimillaja valitse haluamasi kieli painamalla Enter-nappainta.

oM~

Lisatietoja kielen valinnasta on kayttooppaan luvussa 7.3.6.

[READY [READY
Mo CEB A o6 | CED
System Menu <) w | Language >
S1->S11 + English
(READY [READY]
oF | EED A of | CD
Language v Paneelin kieli
N L/ / ]
1English Suomi

Sovelluksen valinta:

Siirry Systeemivalikkoon Mé.

Siirry sen jalkeen Sovellus -sivulle S6.2.

Kun painat Valikkondppaints oikealle sovelluksen nimi alkaa vilkkua.

Selaa sovelluksia Selainnappaimillaja valitse haluamasi sovellus painamalla Enter-
nappainta.

oM~

Lisatietoja sovelluksen vaihtamisesta on kayttooppaan luvussa 7.3.6.

[ STOP JREADY] [ STOP [READY]
e CED Sho D
Systeemivalikko 4P |Sovellus <4p
S12>S11 + Vakio
[ STOP [READY] [ STOP [READY]
5he EED 56 B
S\OV(?lll/JS # Sovellus
1Vakio - Vakionopeus




Ohjauspaneelin valikot

- = =
’ _ o K A |61 =
Lagjennuskortit (> A:NXOPTA1 4P |Parametrit
G1>G5 + G12G1 +|| V¥ P1>P3 »
A O
Wv w T
o > 56| BB _’A Muuta
Systeemivalikko [P Kieli v arvoa
S15S9 & suomi _¢ Selaa
A O
\ 4
&= &= I &
Ne HG | A |151ED
Vikahistoria 4P| 11 Lahtovaihe ||| Kayttopaivat A
H1>H3 + T13T7 + 17 v
A
\ 4
n DS S 2 o) [ ge @
Aktiiviset viat  |taii |11 Lahtovaihe 4P| Kaytopaivat A
FO F o T13T7 +|| ¥ v
A O O
\ 4
M3 @ P3| D _’A Muuta
Paneeliohjaus <4 Ohjauspaikka v arvoa
P13P3 Riviliitin & Selaa
A O
|72 M @ [
2 ~ h 2
e & = R | @D = A |2 = = _’A Muuta
Parametrit AP\ perusparametrit || P> Minimitaajuus v arvoa
G1>G9 + P1>P15 + || V¥ 1395Hz | & Selaa
A o
\ 4
il aE SR &
M1 e _ i
Valvonta | Lantstaajuus # Ei muokattavissa!
¥




Ohjauspaneelin pikakomennot

1. Paneeliohjauksen pika-aktivointi

Jos aktiiviseksi ohjauspaikaksi on valittu riviliittimet ///0 term] tai kenttévaylaohjaus /Bus/Comm) ja haluat siirtaa
ohjauksen ohjauspaneelille, voit tehda sen kahdella eri tavalla.

A. Aktiivisen ohjauspaikan vaihtaminen ohjauspaneelin ja toisen ohjauspaikan valilld

Kun riviliittimet tai kenttavayla on valittu aktiiviseksi ohjauspaikaksi, on myds mahdollista vaihtaa ohjausta
paikallisen ohjauspaneelin ja alkuperaisen ohjauspaikan valilla.

Riippumatta paikastasi valikkorakenteessa pida @-painiketta painettuna viisi sekuntia. Tama aktivoi Kay/Seis-
paneeliohjauksen. Naytto siirtyy parametrin R3.2 Paneelin ohjearvo muokkaustilaan, ja voit syottda haluamasi
taajuuden ohjauspaneelilla. Kaynnista taajuusmuuttaja painamalla Kay-painiketta.

Kun painat -painiketta uudelleen viisi sekuntia, ohjaus siirtyy alkuperaiseen ohjauspaikkaan (aktiiviseen
ohjauspaikkaan, P3.1) ja sen ohjearvoon. HUOMAUTUS: Moottori k&ynnistyy, jos aktiivisen ohjauspaikan
kaynnistyskomento on PAALLA, ja sita kaytetaan aikaisemmin mairitetylla ohjearvolla. Ohjauspaneelin naytossa nakyy
valvonta-arvo V7.7 Lahtotaajuus.

Jos jotakin valikon M3 parametriarvoista muutetaan ohjauspaikan vaihtojen valilld, ohjauspaneelin ohjearvo nollautuu
arvoon 0,00 Hz.

B. Aktivoi paneeliohjaus ja kopioi lahtotaajuusohje ohjauspaneelille

Kun moottori on kdynnissd: Paina -painiketta kolme sekuntia. Paneelista tulee aktiivinen ohjauspaikka, ja
voimassa oleva taajuusohje seka pyorimissuunta kopioituvat paneeliin.

Kun moottori on pysaytettynd: Paina @ -painiketta kolme sekuntia. Paneelista tulee aktiivinen ohjauspaikka, ja
voimassa oleva taajuusohje seka pydrimissuunta kopioituvat paneeliin.

Nama toiminnot eivat toimi, ellet ole valikossa M3.

Jos olet jossakin muussa kuin M3-valikossa ja yritat kaynnistda moottorin painamalla START-painiketta kun paneeli ei
ole valittuna aktiiviseksi ohjauspaikaksi, ndyttéon tulee virheilmoitus Paneeliohjaus E/ KAYTOSSA.

Jos olet jossakin muussa kuin M3-valikossa ja painat STOP-painiketta, moottori pysahtyy. Katso kohta 3 jaljempana.

Q00

2. Kopioi toisaalla maaritetty taajuus ohjauspaneeliin
enter
Kopioi muualla (riviliittimien tai kenttavaylan kautta) asetettu taajuusohje ohjauspaneeliin painamalla—
painiketta kolme sekuntia. Tama pikakomento ei vaihda ohjauspaikkaa.
Tama toiminto ei toimi, ellet ole valikossa M3.
QOO0

3. Taajuusmuuttajan pysdyttaminen aktiivisesta ohjauspaikasta riippumatta

Oletusasetuksen mukaisesti @—painikkeen painaminen pysayttaa aina moottorin riippumatta
senhetkisesta ohjauspaikan valinnasta. Tama toiminto voidaan ottaa pois kaytosta asettamalla
parametrin Stop-painikkeen kayttéonotto (P3.4 tai P3.6) arvoksi 0. Tallgin STOP-painikkeella voi
pysdyttaa moottorin ainoastaan silloin kun paneeli on valittu aktiiviseksi ohjauspaikaksi.






